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ELE/N7123: रोबोट्रोनिक्स के मूल ससद्ांत 

 

संक्षिप्त िौकरी वर्र्रण 

 

रोबोरोनिक्ट्स के मूल ससद््ांतों में रोबोदटक्ट्स प्रणासलयों की बुनियािी समझ, वांनित और नि्ायररत काययक्षमता के सलए उिकी असेंबली 
और निरीक्षण, और मािक कायय पद््नतयों का पालि सुनिस्चित करिा शासमल है। इस पाठ्यक्रम में ककसी व्यस्क्ट्त की भूसमका बबिा 
ककसी पूवय ज्ञाि के ववसभन्ि रोबोदटक्ट्स प्रणासलयों की स्थापिा, रखरखाव और समस्या निवारण में सहायता करिे की होती है। कायों में 
रोबोदटक घटकों को असेंबल करिा, सेंसर और एक्ट्िुएटसय को कैसलब्रेट करिा, नियंत्रकों को प्रोग्राम करिा, प्रयोि करिा और पररणामों 
का िस्तावेजीकरण करिा शासमल हो सकता है। 
 

व्यक्क्तगत गुण 

 

अपररभावषत 

 

 

लागू राष्ट्ट्रीय व्यार्सानयक मािक (एिओएस) 

 

अनिर्ायव एिओएस: 

 

1.ELE/N7123: रोबोरोनिक्ट्स के मूल ससद््ांत 

 

 

योग्यता पैक (QP) पैरामीटर 
 

िेत्र इलेक्ट्रानिक्ट्स 

उप-िेत्र 
 

पेशा इंजीनियररिं-आई एंि ए 

देश 
 

एिएसक्यूएफ स्तर 2.5 

के्रडिट 7 

एिसीओ/आईएससीओ/आईएसआईसी कोि के अिुरूप 
 

 

न्यूितम शैक्षिक योग्यता और अिुभर् 

9वीं कक्षा के साथ NA अिुभव 

या 
8वीं कक्षा उत्तीणय और एिए अिुभव के साथ निरंतर स्कूली 
सशक्षा प्राप्त करिा 
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स्कूल में प्रसशिण के सलए सशिा का न्यूितम स्तर 
 

पूर्व-आर्श्यक लाइसेंस या प्रसशिण िा 

िौकरी में प्रर्ेश की न्यूितम आयु साल 

अंनतम बार समीिा की गई िा 

अगली समीिा नतथि 27/08/2027 

एिएसक्यूसी अिुमोदि नतथि 03/10/2024 

संस्करण 1.0 

NQR पर संदभव कोि एिजी-2.5-ईएि-02975-2024-वी1-ईएसएससी 

एिक्यूआर संस्करण 1.0 
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ELE/N7123: रोबोट्रोनिक्स के मूल ससद्ांत 

 

वर्र्रण 

 

रोबोरोनिक्ट्स के मूल ससद््ांतों में रोबोदटक्ट्स प्रणासलयों की बुनियािी समझ, वांनित और नि्ायररत काययक्षमता के सलए उिकी असेंबली 
और निरीक्षण, और मािक कायय पद््नतयों का पालि सुनिस्चित करिा शासमल है। इस पाठ्यक्रम में ककसी व्यस्क्ट्त की भूसमका बबिा 
ककसी पूवय ज्ञाि के ववसभन्ि रोबोदटक्ट्स प्रणासलयों की स्थापिा, रखरखाव और समस्या निवारण में सहायता करिे की होती है। कायों में 
रोबोदटक घटकों को असेंबल करिा, सेंसर और एक्ट्िुएटसय को कैसलब्रेट करिा, नियंत्रकों को प्रोग्राम करिा, प्रयोि करिा और पररणामों 
का िस्तावेजीकरण करिा शासमल हो सकता है। 
 

दायरा 
 

इसका िायरा निम्िसलखखत को कवर करता है: 

 

 इसका िायरा निम्िसलखखत को कवर करता है: 

1) ववसभन्ि रोबोदटक्ट्स प्रणासलयों की स्थापिा, रखरखाव और समस्या निवारण में सहायता के सलए स्जम्मेिार व्यस्क्ट्त की 
भूसमका 

 अिुसं्ाि और ववकास में प्रयुक्ट्त उपकरण। 
2) ववसभन्ि प्रयोजिों के सलए िोटे पैमािे के रोबोदटक उपकरणों, जैसे रोवसय और रोबोदटक आम्सय, का परीक्षण करिा और उन्हें 
संिासलत करिा सीखिा। 

 

तत्र् और प्रदशवि मािदंि 

 

रोबोदटक्ट्स प्रणाली के संिालि के भािों और मूलभूत ससद््ांतों को जाििा 
 कायय पर काययरत उपयोिकताय/व्यस्क्ट्त को निम्िसलखखत में सक्षम होिा िादहए: 

पीसी1. रोबोदटक्ट्स प्रणाली में प्रमुख घटकों के कायय को पहिािें और समझाएं। 

पीसी2. ववसभन्ि प्रकार की रोबोदटक प्रणासलयों और उिके अिुप्रयोिों के ज्ञाि का प्रिशयि करें। 
पीसी3. रोबोदटक्ट्स प्रणाली की मूल संरििा और लेआउट का वणयि करें। 

रोबोदटक्ट्स प्रणाली के ववसभन्ि घटकों का नि्ायरण करें 
 कायय पर काययरत उपयोिकताय/व्यस्क्ट्त को निम्िसलखखत में सक्षम होिा िादहए: 

पीसी4. रोबोदटक्ट्स में आवचयक इलेक्ट्रॉनिक घटकों की भूसमका की सूिी बिाएं और व्याख्या करें। 

पीसी5. रोबोदटक्ट्स प्रणासलयों में ववसभन्ि सेंसरों और उिके अिुप्रयोिों की पहिाि करें।पीसी6.

 रोबोदटक्ट्स में प्रयुक्ट्त एक्ट्िुएटसय के प्रकार और उिके कायों की व्याख्या करें। 

रोबोदटक्ट्स प्रणाली के मूलभूत कायों और अिुप्रयोिों को समझिा कायय पर काययरत 

उपयोिकताय/व्यस्क्ट्त को निम्िसलखखत में सक्षम होिा िादहए: 

पीसी7. रोबोदटक्ट्स में प्रयुक्ट्त बुनियािी कोडििं ससद््ांतों का वणयि करें। 
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पीसी8. रोबोदटक्ट्स में िनत नियंत्रण अव्ारणाओं की व्याख्या करें। 

पीसी9. बुनियािी कोडििं का उपयोि करके रोबोदटक्ट्स प्रणाली के साथ सेंसर को इंटरफेस करिे की क्षमता का प्रिशयि 

करिा। 

असेंबली और कफदटिं के सलए आवचयक कफदटिं तंत्र और उपयुक्ट्त उपकरणों को पहिािें  

कायय पर काययरत उपयोिकताय/व्यस्क्ट्त को निम्िसलखखत में सक्षम होिा िादहए: 

पीसी10.रोबोदटक्ट्स प्रणाली के प्रत्येक घटक का उसके ववसशष्ट्ट कायय से समलाि करें। 

पीसी11.रोबोदटक्ट्स प्रणासलयों को संयोस्जत करिे के सलए उपयुक्ट्त उपकरणों और तकिीकों की पहिाि करें। 
पीसी12.एक कायायत्मक रोबोदटक्ट्स प्रणाली को इकट्ठा करिे के सलए उगित कफदटिं तंत्र का प्रिशयि करें। 

रोबोदटक्ट्स प्रणासलयों का परीक्षण और रखरखाव 

कायय पर काययरत उपयोिकताय/व्यस्क्ट्त को निम्िसलखखत में सक्षम होिा िादहए: 

पीसी13.रोबोदटक्ट्स प्रणाली के प्रत्येक भाि को परीक्षण के सलए बाहरी ऊजाय स्रोत स ेजोडें।पीसी14.प्रत्येक घटक की काययक्षमता 

को सत्यावपत करि ेके सलए मल्टीमीटर और अन्य उपकरणों का उपयोि करें।पीसी15.उपलब्् कराए िए सककय ट और गित्रों के 

अिुसार रोबोदटक भािों का परीक्षण करें। 

पीसी16.यह सत्यावपत करिे के सलए पूवय-परीक्षण आयोस्जत करें कक रोबोदटक प्रणासलयााँ नि्ायररत मािकों के अिुसार कायय करती हैं। 
ररपोदटिंि और िस्तावेजीकरण 

 कायय पर काययरत उपयोिकताय/व्यस्क्ट्त को निम्िसलखखत में सक्षम होिा िादहए: 

पीसी17.काययभार और पूणयता की वतयमाि स्स्थनत का िस्तावेजीकरण और वणयि करें। 

पीसी18.संिठिात्मक आवचयकताओं और उपयुक्ट्त प्रारूपों का उपयोि करके कायय की स्स्थनत की ररपोटय करें। 
पीसी19.सभा के िौराि अिसुलझे मुद्िों के बारे में संबंग्त दहत्ारकों को सूगित करें और कारण बताएं। 

पीसी20.उत्पाि पररनियोजि के बारे में स्थापिा फीिबैक फॉमय को इकट्ठा करें और पूरा करें। 

िुणवत्ता आचवासि और प्रनतकक्रया 
 कायय पर काययरत उपयोिकताय/व्यस्क्ट्त को निम्िसलखखत में सक्षम होिा िादहए: 

पीसी21.एकीकरण से पहले सत्यावपत करें कक सभी घटक निदियष्ट्ट िुणवत्ता मािकों को पूरा करते हैं। 

पीसी22.यह सुनिस्चित करि ेके सलए कक सभी भाि एक साथ सही ढंि से काम कर रहे हैं, अंनतम ससस्टम जांि करें। 

पीसी23.ककसी भी ववसंिनत या खराबी की पहिाि करिे के सलए परीक्षण पररणामों की समीक्षा और ववचलेषण करें। 

पीसी24.परीक्षण और फीिबैक के आ्ार पर सु्ार के सलए ससफाररशें प्रिाि करें। 
 

ज्ञाि और समझ (KU) 

 

िौकरी पर काययरत व्यस्क्ट्त को यह जाििा और समझिा आवचयक है: 

 

केयू1.रोबोट को अलि करि ेऔर पुिः जोडिे की ववसशष्ट्ट प्रकक्रयाएाँ 

केयू2.समस्या निवारण की तकिीकें  
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केयू3.िोषपूणय भािों का पता लिािे के सलए निरीक्षण के तरीके और कई प्रकार की जााँिें 
केयू4.रोबोट के सत्यापि के सलए ववसभन्ि परीक्षण और उन्हें कैसे संिासलत ककया जाता है 

केयू5.रोबोट की मरम्मत के सलए सोल्िररिं िि, मल्टीमीटर और अन्य उपकरणों का उपयोि। 
केयू6.पुरस्कार और कमयिारी प्रशासि पर संिठि की िीनत 

केयू7.प्रकक्रया में प्रत्येक व्यस्क्ट्त के कायय का महत्व 

केयू8.संिठि की ररपोदटिंि संरििा इस प्रकार है 

केयू9.संिठि द्वारा प्रस्तुत उत्पाि 

 

सामान्य कौशल (जीएस) 

 

कायय पर काययरत उपयोिकताय/व्यस्क्ट्त को यह जाििा आवचयक है कक: 

 

जीएस1.कायय में प्रयुक्ट्त मािक वाक्ट्यांश और शब्ि सलखें। 

जीएस2.दहिंी, अंग्रेजी या स्थािीय भाषा में िेकसलस्ट, ररपोटय बिाएं और फॉमय भरें, कायय-संबं्ी िोट्स और िस्तावेजों पर िजर रखें 

जीएस3.कायय क्षेत्र में िवीितम ववकास जाििे के सलए प्रासंगिक सादहत्य का अध्ययि करें। 

जीएस4.अपिे संिार में ियालु और पेशेवर बिें। 
जीएस5.जो कहा जा रहा है उस ेसमझिे के सलए उस पर ध्याि स ेध्याि िीस्जए। 

जीएस6.काययस्थल पर होिे वाली िघुयटिाओं या समस्याओं से निपटिे के सलए शीघ्र निणयय लें। 



योग्यता पैक 

NSQC स्वीकृत || इलके्ट्रॉनिक्ट्स सके्ट्टर स्स्कल्स काउंससल ऑफ इंडिया 8 

 

 

मूलयांकि मािदंि 

 

पररणामों के सलए मूलयांकि मािदंि 
ससद्ांत 

अंक 

व्यार्हाररक 

अंक 

प्रोजेक्ट 

माक्सव 
वर्र्ा 
माक्सव 

रोबोदटक्ट्स प्रणाली के संिालि के भािों और मूलभूत ससद््ांतों को 
जाििा 

6 6 - - 

पीसी1.रोबोदटक्ट्स प्रणाली में प्रमखु घटकों के कायय को पहिािें और 
समझाएं। 

2 2 - - 

पीसी2.ववसभन्ि प्रकार की रोबोदटक प्रणासलयों और उिके अिुप्रयोिों 
के ज्ञाि का प्रिशयि करें। 

2 2 - - 

पीसी3.रोबोदटक्ट्स प्रणाली की मलू संरििा और लेआउट का वणयि 

करें। 
2 2 - - 

रोबोदटक्ट्स प्रणाली के ववसभन्ि घटकों का नि्ायरण करें 6 6 - - 

पीसी4.रोबोदटक्ट्स में आवचयक इलेक्ट्रॉनिक घटकों की भूसमका 
की सूिी बिाएं और व्याख्या करें। 

2 2 - - 

पीसी5.रोबोदटक्ट्स प्रणासलयों में ववसभन्ि सेंसरों और उिके 

अिुप्रयोिों की पहिाि करें। 
2 2 - - 

पीसी6.रोबोदटक्ट्स में प्रयुक्ट्त एक्ट्िुएटसय के प्रकार और उिके 

कायों की व्याख्या करें। 
2 2 - - 

रोबोदटक्ट्स प्रणाली के मूलभूत कायों और अिुप्रयोिों को समझिा 6 6 - - 

पीसी7.रोबोदटक्ट्स में प्रयुक्ट्त बुनियािी कोडििं ससद््ांतों का वणयि 

करें। 
2 2 - - 

पीसी8.रोबोदटक्ट्स में िनत नियंत्रण अव्ारणाओं की व्याख्या करें। 2 2 - - 

पीसी9.बुनियािी कोडििं का उपयोि करके रोबोदटक्ट्स प्रणाली के 

साथ सेंसर को इंटरफेस करिे की क्षमता का प्रिशयि करिा। 
2 2 - - 

असेंबली और कफदटिं के सलए आवचयक कफदटिं तंत्र और 
उपयुक्ट्त उपकरणों को पहिािें 

 

6 

 

6 

 

- 

 

- 

पीसी10.रोबोदटक्ट्स प्रणाली के प्रत्येक घटक का उसके ववसशष्ट्ट 

कायय से समलाि करें। 
2 2 - - 

पीसी11.रोबोदटक्ट्स प्रणासलयों को संयोस्जत करिे के सलए 

उपयुक्ट्त उपकरणों और तकिीकों की पहिाि करें। 
2 2 - - 
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पररणामों के सलए मूलयांकि मािदंि 
ससद्ांत 

अंक 

व्यार्हाररक 

अंक 

प्रोजेक्ट 

माक्सव 
वर्र्ा 
माक्सव 

पीसी12.एक कायायत्मक रोबोदटक्ट्स प्रणाली को इकट्ठा करिे के सलए 

उगित कफदटिं तंत्र का प्रिशयि करें। 
2 2 - - 

रोबोदटक्ट्स प्रणासलयों का परीक्षण और रखरखाव 8 12 - - 

पीसी13.रोबोदटक्ट्स प्रणाली के प्रत्येक भाि को परीक्षण के सलए 

बाहरी ऊजाय स्रोत से जोडें। 
2 3 - - 

पीसी14.प्रत्येक घटक की काययक्षमता को सत्यावपत करि ेके 

सलए मल्टीमीटर और अन्य उपकरणों का उपयोि करें। 
2 3 - - 

पीसी15.उपलब्् कराए िए सककय ट और गित्रों के अिुसार रोबोदटक 

भािों का परीक्षण करें। 
2 3 - - 

पीसी16.यह सत्यावपत करिे के सलए पूवय-परीक्षण आयोस्जत करें कक 

रोबोदटक प्रणासलयााँ नि्ायररत मािकों के अिुसार कायय करती हैं। 
2 3 - - 

ररपोदटिंि और िस्तावेजीकरण 8 8 - - 

पीसी17.काययभार और पूणयता की वतयमाि स्स्थनत का 
िस्तावेजीकरण और वणयि करें। 

2 2 - - 

पीसी18.संिठिात्मक आवचयकताओं और उपयुक्ट्त प्रारूपों का 
उपयोि करके कायय की स्स्थनत की ररपोटय करें। 

2 2 - - 

पीसी19.सभा के िौराि अिसुलझे मुद्िों के बारे में संबंग्त 

दहत्ारकों को सूगित करें और कारण बताएं। 
 

2 
 

2 
 

- 
 

- 

पीसी20.उत्पाि पररनियोजि के बारे में स्थापिा फीिबैक फॉमय को 
इकट्ठा करें और पूरा करें। 

2 2 - - 

िुणवत्ता आचवासि और प्रनतकक्रया 8 8 - - 

पीसी21.एकीकरण से पहले सत्यावपत करें कक सभी घटक 

निदियष्ट्ट िुणवत्ता मािकों को पूरा करत ेहैं। 
2 2 - - 

पीसी22.यह सुनिस्चित करि ेके सलए कक सभी भाि एक साथ सही 
ढंि से काम कर रहे हैं, अंनतम ससस्टम जांि करें। 

2 2 - - 

पीसी23.ककसी भी ववसंिनत या खराबी की पहिाि करिे के सलए 

परीक्षण पररणामों की समीक्षा और ववचलेषण करें। 
2 2 - - 

पीसी24.परीक्षण और फीिबैक के आ्ार पर सु्ार के सलए 

ससफाररशें प्रिाि करें। 
2 2 - - 

एिओएस कुल 48 52 - - 
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राष्ट्ट्रीय व्यार्सानयक मािक (एिओएस) पैरामीटर 
 

एिओएस कोि ईएलई/एि7123 

एिओएस िाम रोबोरोनिक्ट्स के मूल ससद््ांत 

िेत्र इलेक्ट्रानिक्ट्स 

उप-िेत्र 
 

पेशा इंजीनियररिं-आई एंि ए 

एिएसक्यूएफ स्तर 2.5 

के्रडिट 7 

संस्करण 1.0 

अंनतम समीिा नतथि 27/08/2024 

अगली समीिा नतथि 27/08/2027 

एिएसक्यूसी क्लीयरेंस नतथि 27/08/2024 

 

 

मूल्यांकि दिशानििेश और मूल्यांकि भार 
 

मूलयांकि ददशानिदेश 

 

दिशानििेश योग्यता फाइल में उस्ल्लखखत के समाि हैं। 
 

क्यूपी स्तर पर न्यूितम कुल उत्तीणव %: 50 

 

(कृपया ध्याि िें: योग्यता पकै मूल्यांकि को सफलतापूवयक उत्तीणय करिे के सलए प्रत्येक प्रसशकु्ष को ऊपर निदियष्ट्ट न्यूितम कुल उत्तीणय 
प्रनतशत प्राप्त करिा होिा।) 
 
 
 

 

मूलयांकि भार 
 

अनिवायय एिओएस 
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राष्ट्ट्रीय व्यार्सानयक मािक ससद्ांत 

अंक 

व्यार्हाररक 

अंक 

प्रोजेक्ट 

माक्सव 
वर्र्ा 
माक्सव 

कुल माकव  महत्र् 

ELE/N7123.रोबोरोनिक्ट्स के मूल 

ससद््ांत 

48 52 - - 100 100 

कुल 48 52 - - 100 100 
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पररर्णी शब्द 

 

ओपि स्कूल राष्ट्रीय व्यावसानयक मािक 

एिएसक्यूएफ राष्ट्रीय कौशल योग्यता ढांिा 

क्यूपी योग्यता पैक 

टीर्ीईटी तकिीकी और व्यावसानयक सशक्षा और प्रसशक्षण 
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शब्दकोष 

 

 

 

िेत्र 

क्षेत्र (सेक्ट्टर) ववसभन्ि व्यावसानयक िनतववग्यों का एक समूह है स्जिके व्यवसाय और दहत 

समाि होत ेहैं। इसे अथयव्यवस्था के एक ववसशष्ट्ट उपसमूह के रूप में भी पररभावषत ककया जा 
सकता है स्जसके घटक समाि ववशेषताओं और दहतों को साझा करत ेहैं। 

उप-िेत्र 
उप-क्षेत्र को उसके घटकों की ववशेषताओं और दहतों के आ्ार पर आिे के ववभाजि से प्राप्त 

ककया जाता है। 

पेशा व्यवसाय िौकरी भूसमकाओं का एक समूह है, जो ककसी उद्योि में समाि/संबंग्त कायों का 
प्रिशयि करता है। 

िौकरी भूसमका िौकरी की भूसमका कायों के एक अिूठे समूह को पररभावषत करती है जो एक साथ समलकर 
ककसी संिठि में एक अिूठे रोजिार अवसर का निमायण करत ेहैं। 

 

 

व्यार्सानयकमािक (ओएस) 

व्यावसानयक मािक (OS) काययस्थल पर ककसी कायय को करत ेसमय ककसी व्यस्क्ट्त द्वारा 
प्राप्त ककए जािे वाले प्रिशयि मािकों को निदियष्ट्ट करत ेहैं, साथ ही उस मािक को निरंतर 
बिाए रखिे के सलए आवचयक ज्ञाि और समझ (KU) भी। व्यावसानयक मािक भारतीय और 
वैस्चवक िोिों संिभों में लािू होत ेहैं। 

प्रदशवि मािदंि (पीसी) प्रिशयि माििंि (पीसी) वे कथि हैं जो ककसी कायय को निष्ट्पादित करत ेसमय अपेक्षक्षत प्रिशयि 

के मािक को निदियष्ट्ट करते हैं। 

राष्ट्ट्रीय व्यार्सानयकमािक 

(एिओएस) 
एिओएस व्यावसानयक मािक हैं जो भारतीय संिभय में ववसशष्ट्ट रूप स ेलािू होत ेहैं। 

योग्यता पैक (QP) 
क्ट्यूपी में ककसी कायय भूसमका को निभािे के सलए आवचयक शैक्षक्षक, प्रसशक्षण और अन्य 

माििंिों के साथ-साथ ऑपरेदटिं ससस्टम का समूह शासमल होता है। एक क्ट्यूपी को एक 

ववसशष्ट्ट योग्यता पैक कोि दिया जाता है। 

यूनिट कोि 
यूनिट कोि एक व्यावसानयक मािक के सलए एक अद्ववतीय पहिािकताय है, स्जसे 'एि' द्वारा 
िशायया जाता है 

इकाई शीषवक 
इकाई का शीषयक इस बारे में स्पष्ट्ट वववरण िेता है कक पि्ारी को क्ट्या करि ेमें सक्षम होिा 
िादहए। 

 

वर्र्रण 

वववरण इकाई की सामग्री का एक संक्षक्षप्त सारांश िेता है। यह िेटाबेस पर खोज करि ेवाले 
ककसी भी व्यस्क्ट्त के सलए यह सत्यावपत करि ेमें मिििार होिा कक यह वही उपयुक्ट्त 

ऑपरेदटिं ससस्टम है स्जसकी उन्हें तलाश है। 

 

दायरा 
काययक्षेत्र कथिों का एक समूह है जो िरों की उस सीमा को निदियष्ट्ट करता है, स्जिसे ककसी 
व्यस्क्ट्त को कायय करिे में निपटिा पड सकता है, स्जसका अपेक्षक्षत प्रिशयि की िुणवत्ता पर 
महत्वपूणय प्रभाव पडता है। 
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ज्ञाि और समझ (KU) 

ज्ञाि और समझ (केयू) ऐसे कथि हैं जो एक साथ तकिीकी, सामान्य, व्यावसानयक और 
संिठिात्मक ववसशष्ट्ट ज्ञाि को निदियष्ट्ट करत ेहैं जो ककसी व्यस्क्ट्त को अपेक्षक्षत मािक पर कायय 
करि ेके सलए आवचयक है। 

संगठिात्मक संदभव संिठिात्मक संिभय में संिठि की संरििा और उसके संिालि का तरीका शासमल है, स्जसमें 
प्रबं्कों को अपिे उत्तरिानयत्व के प्रासंगिक क्षेत्रों के बारे में पररिालिात्मक ज्ञाि की सीमा भी 
शासमल है। 

तकिीकी ज्ञाि 
तकिीकी ज्ञाि वह ववसशष्ट्ट ज्ञाि है जो ववसशष्ट्ट निदियष्ट्ट स्जम्मेिाररयों को पूरा करि ेके सलए 

आवचयक है। 
 

 

मुख्य कौशल/सामान्य कौशल 

(जीएस) 

कोर स्स्कल्स या जेिेररक स्स्कल्स (GS) कौशलों का एक समूह है जो आज की िनुिया में सीखिे 

और काम करि ेकी कंुजी हैं। आज की िनुिया में ककसी भी कायय वातावरण में इि कौशलों की 
आवचयकता होती है। ऑपरेदटिं ससस्टम के संिभय में, इिमें संिार संबं्ी कौशल शासमल हैं जो 
अग्कांश िौकररयों में लािू होते हैं। 

 

 

ऐक्छिक 

ऐस्छिक ववषय, ऐसे एिओएस/एिओएस का समूह होते हैं स्जन्हें क्षेत्र द्वारा ककसी कायय भूसमका 
में ववशेषज्ञता के सलए योििािकताय के रूप में पहिािा जाता है। प्रत्येक ववसशष्ट्ट कायय भूसमका के 

सलए क्ट्यूपी में कई ऐस्छिक ववषय हो सकत ेहैं। ऐस्छिक ववषयों के साथ क्ट्यूपी को सफलतापूवयक 

पूरा करि ेके सलए प्रसशक्षुओं को कम से कम एक ऐस्छिक ववषय िुििा होिा। 

 

वर्कलप 

ववकल्प, एिओएस/एिओएस का एक समूह है स्जसे क्षेत्र द्वारा अनतररक्ट्त कौशल के रूप में 
पहिािा जाता है। एक क्ट्यूपी में कई ववकल्प हो सकत ेहैं। ववकल्पों के साथ क्ट्यूपी पूरा करिे के 

सलए ककसी भी ववकल्प का ियि करिा अनिवायय िहीं है। 
 


